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Sistemi di trasmissione del moto

* Trasmissione per contatto
- Ruote dentate, ruote di frizione

* Trasmissione per legame rigido
— Alberi di trasmissione

* Trasmissione per legame
flessibile

- Cinghie, catene, funi




Ruote dentate

* Ruota dentata: organo dentato destinato a
trascinarne un altro o ad esserne trascinato per
azione dei denti successivamente a contatto.

* Ingranaggio: meccanismo elementare costituito
da due ruote dentate, una motrice e l'altra
condotta.

* Pignone: ruota dentata con il minor numero di
denti fra quelle di un ingranaggio.

* Ruota: ruota dentata con il maggior numero di
denti fra quelle di un ingranaggio.



Ruote dentate

* Ingranaggio parallelo: assieme composto da
ruote dentate con assi paralleli.

* Ingranaggio concorrente: assieme composto da
ruote dentate con assi concorrenti. In
particolare gli ingranaggi ortogonali.




Ruote dentate

* Superficie primitiva: superficie convenzionale di
riferimento per tutte le dimensioni di dentatura
di una ruota considerata singolarmente.
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Ruote dentate
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Definizioni:

De = diametro di testa (esterno)
Di = diametro di fondo (interno)
D = diametro primitivo

P = passo della dentatura

s = spessore del dente

h = altezza del dente

| = larghezza del dente

a = addendum

b = dedendum

Z = numero di denti

m = modulo della dentatura



Ruote dentate

7-d,  lunghezza della circonferenza primitiva
p= = ; ; Passo
Z numero di denti

d, lunghezza del diametro primitivo

m = = : , modulo
Z numero di denti

Due ruote ingrananti fra di loro hanno lo stesso passo e quindi lo stesso modulo



Ruote dentate




Ruota dentata
cilindrica a denti dritti




Ruota dentata
cilindrica a denti elicoidali




Ruota dentata
conica a denti dritt




Ruota dentata
conica a denti elicoidali




Cremagliera




Ruote dentate - rappresentazione

| contorni e gli spigoli di ogni ruota dentata devono essere rappresentati:

- se in vista, come se si trattasse di una ruota non dentata limitata dalla superficie
di testa;

- se in sezione assiale, come se si trattasse di una ruota a dentatura dritta avente
due denti diametralmente opposti, non sezionati, anche nel caso di una
dentatura non diritta e nel caso di una ruota con numero dispari di denti.




Ruote dentate - rappresentazione

Nella rappresentazione di un ingranaggio, si suppone che nessuna delle due ruote
copra la parte in presa dell’altra, ad eccezione dei seguenti casi:

- una delle ruote e situata anteriormente all’altra e la copre effettivamente;

- Iin sezione assiale, una delle due ruote scelta arbitrariamente copre la parte in

presa dell’altra.

Nel caso di un ingranaggio conico vanno prolungate le linee della superficie
primitiva fino al loro punto di incontro con |'asse.




Cinghie e catene

Cinghie e pulegge

Catene & ruote dentate




Trasmissione a cinghia
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Giunti elastici

Fig. 3.14 - Nei ginnti a tasselli elagtict {a) la trasmisstone del mowenio lorcente
auprene per mezro di blocchi di matertale elasticn (elastorieri) sottoparit a flessione
o 4 compressione tra le appasite sporgenie der due semviginnti metallics. I
componente elastico, Jabbricato tn materigle resivtente all'wsura, agli oli ed alle
elevate temperature, ba forma dentata con profils ad evolvente. Esio va imierito
nelle cavitd dei due semigiunti, consenlendo in tal miodo spostamenti aisiali (b),
radtali (c) ed angolart (d).



Giunti elastici
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Giunti flessibili
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Giunti cardanici

Fig. 3.23 - L'elemento fondamentale di un giun-
{0 cardanico € la crociera §ocul perii SoHO HION-
iati entro due forcelle che possono formdre un
angolo oo ird loro

Giunto
omocinetico
(stessa velocita
angolare media)




Cuscinetti

 Hanno lo scopo di permettere la rotazione
relativa di un componente (albero) rispetto ad
un altro (supporto-alloggiamento) evitando lo
strisciamento circonferenziale grazie al
rotolamento di corpi volventi (sfere o rulli).




Cuscinetti

 Sono formati da:

- Anello interno (solidale
all’albero)

- Anello esterno (solidale al
supporto)

— Una o piu corone di corpi
volventi (sfere o rulli) che
rotolano sulle piste ricavate sugli
anelli

- Una gabbia rotante che
mantiene in posizione i corpi
volventi

- Eventuali guarnizioni o schermi
di protezione



Cuscinetti

* Tipi di cuscinetti (in
relazione alla modalita
di trasferimento del
carico):

- Radiali
— Assiali

— Combinati




Cuscinetti - rappresentazione

prospettoc 3 Cuscinetti a sfere ed a rulli

Rappresentazione semplificata

Applicazione
specifica
Cuscinetti a sfere Cuscinetti a rulli
Illustrazione™ e riferimento? lNlustrazione™ e riferimento?
-
3.1
Cuscinetto radiale a sfera, ad una corona Cuscinetto a rulli cilindrici, ad una corona
ISO 15, ISO 8443 ISO 15
Cuscinetto "inserto"
ISO 9628
e i
3.2
Cuscinetto radiale a sfere, a due corone Cuscinetto a rulli cilindrici, a due corone
ISO 15 SO 15
——
33
Cuscinetto orientabile a rulli, ad una corona
ISO 15

1)
2)

Disegno incompleto, solo per informazione.

Se disponibile.

segue nella pagina successiva




uscinetti - rappresentazione

Rappresentazione semplificata Applicazione
specifica
Cuscinetti a sfere Cuscinetti a rulli
llustrazione" e riferimento? llustrazione™ e riferimento?
continua dalla pagina precedente
| —
i
3.4
Cuscinetto orientabile a sfere, a due corone Cuscinetto orientabile a rulli, 8 due corone
IS0 15 IS 15
|
/
3.5
Cuscinetto obliquo a sfere, ad una corona Cuscinetto a rulli conici, a contatto obliquo, ad una
1SO 582 corona
1SO 355
wx 9!
36
Cuscinetto a sfere, non separabil, a contatto oblique a
due corone
e e
. T
Cuscinetto obliquo a sfere, a due corone, anello
interno in due pezzi
38
Cuscinetto a rulli conici, a due corone, anello interno in
due pezzi
ISO 355
|1) Disegno incompleto, solo per informazione.
2) Se disponibile.




prospetio 6 Cuscinetti assiali

Rappresentazione semplificata specifica

Cuscinetti - rappresentazione

Applicazione

Cuscinetti a sfere

Cuscinetti a rulli o rullini

llustrazione™ e riferimento?

llustrazione™ e riferimento?

| | |
i 1 : [ ( : )
e | —+ ] I ( a | ] 0
i J | L ( 1 )
[ I |
Cuscinetto assiale a sfere, a semplice effetio | Cuscinetto assiale a rulli, a semplice effetto
1SO 104
6.1
SR, ———————emmamc - R
Gabbia assiale a rullini
Gabbia assiale a rulli
! [
| 1 | [
-t ! —+ ) ! (
6.2 | ) I
—f— | —+ ) | (
' ] | {
| \
Cuscinetto assiale a sfere, a doppio effetto
1SO 104
| —]
| |
63 | |
| i
I I
Cuscinetto assiale a sfere, a contatto obliquo




e Trasformazione del moto



Trasformazione del moto
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Trasformazione del moto

Biella-manovella




Trasformazione del moto

Glifo oscillante

Arpionismao
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